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Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unter logon entnommen 

Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 
® Rotationserfassungseinrichtung 

® Eine Rotationserfassungseinrichtung (100) umfaBt ein 
erstes Obertragungselement (1) und ein zweites Ubertra- 
gungselement (2), die jeweils gegenuber dem an einem 
drehbaren Korperals Erfassungsteil angebrachten Getrie- 
berotor (5) angeordnet sind, und eine Signalverarbei- 
tungseinrichtung (13), die mit dem ersten Obertragungs- 
element (1) und dem zweiten Obertragungselement (3) 
verbunden ist, zur Erzeugung von Pulssignalen auf der 
Basis eines von dem ersten Obertragungselement und 
dem zweiten Obertragungselement erzeugten Rotations- 
signal. Die Rotationserfassungseinrichtung ist dadurch 
gekennzeichnet, daB die Signal vera rbeitungsein rich tung 
(13) Puissignale mit unterschiedlichen Pulsbreiten er- 
zeugt fur einerseits den Fall, daB das erste Obertragungs- 
element (1) das Rotationssignal vor dem zweiten (3) Ober- 

■ tragungselement bildet, und fur andererseits den Fall, 

- daB das zweite Obertragungselement das Rotationssi- 

b gnal vor dem ersten Obertragungselement bildet. 
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^f^Rotationserfassungseic.nchtung sind die jeweiliger -^^oSX^ 

gen Signalverarbeitungsschaltungen mit der Erfassungsschaltung ; verbunden *^^iS£ der er- 
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merits 1 und des zweiten magnedschen Erfassungselements 3 jeweils in elektrische Signale umgewandelt. 

Eine Signalverarbeitungsschaltung 13 ist mit dem ersten magnedschen Erfassungselement 1 und dem zweiten magne- 
dschen Erfassungselement 3 jeweils iiber Signalubcrtragungseinrichtungcn 7a und 7b vcrbunden und ist ebenfalls mil ei- 
nem Leistungsversorgungskabelbaum 9 und einer Ausgangsleitung 11 verbunden. Auf der Basis von Signalen, die mit- 
tels des ersten magnedschen Erfassungselements 1 und des zweiten magnedschen Erfassungselements 3 gebildet wer- 5 
den, bewertet die Signal verarbeitungsschaltung 13 die Drehrichtung des drehbaren KSrpers und ubertragt beispielsweise 
gemaB der Darstellung in Fig. 2 Pulssignale mit unterschiedlichen Pulsbreiten entsprechend der Drehrichtung iiber die 
Ausgangsleitung 11 (Fig. 2). Die Ausgangsleitung 11 wind mittels eines Widerstands 15 an Masse geiegt. 

Nachstehend wird ein Verfahren zum Betreiben der Rotadonserfassungseinrichtung unter Bezugnahme auf die Fig. 3 
und 4 beschrieben. Die Fig. 3 und 4 zeigen elektrische Signale, die jeweils vom ersten magnetischen Erfassungselement 10 
1 und zweiten magnetischen Erfassungselement 3 den Signalleitungen in Form der Signalubertragungseinrichtungen 7a 
und 7b zugefuhrt werden. Fig. 3 zeigt die elektrischen Signale, wenn sich der Getrieberotor 5 in der positiven Drehrich- 
tung dreht, und Fig. 4 zeigt die elektrischen Signale, wenn sich der Getrieberotor 5 in der umgekchrten Drehrichtung 
dreht Die Signalverarbeitungsschaltung 13, der iiber die Signalleitungen 7a und 7b die Signale des ersten magnetischen 
Erfassungselements 1 und des zweiten magnetischen Erfassungselements 3 zugefuhrt werden, bewertet die Drehrichtung 15 
des Getrieberotors 5 auf der Basis der Daten der Tabelle 1 . 

Da sich gemaB Fig. 3 der Getrieberotor 5 in der positiven Drehrichtung befindet, ist das Signal des zweiten magneti- 
schen Erfassungselements 3 spater in bezug auf das Signal des ersten magnetischen Erfassungselements 1 urn eine Zeit- 
dauer entsprechend dem Intervall zwischen dem ersten magnetischen Erfassungselement 51 und dem zweiten magneti- 
schc Erfassungselement 3, der Lange des auBercn Kreisumf angs des Getrieberotors 5 und der Anzahl der Vorsprunge des 20 
Getrieberotors 5. Hierbei ist die Anstiegszeit des Signals des ersten magnetischen Erfassungselements 1 maBgebend. An- 
dert sich das Signal des ersten magnetischen 

Erfassungselements 1 in Form einer Anderung von L — * H (Zeitpunkt A, C, oder E in Fig. 3), falls sich das zweite ma- 
gnetische Erfassungselement 3 im L-Zustand befindet, dann wird gemaB Tabelle 1 bewertet, daB die Rotation in der po- 
sitiven Drehrichtung erfolgt. 25 

Alternativ ist die abfallende Hanke des Signals des ersten magnetischen Erfassungselements 1 maBgebend. Andert 
sich das Signal des ersten magnetischen Erfassungselements 1 von H — ► L (Zeitpunkt B, D oder F in Fig. 3), und befindet 
sich das zweite magnetische Erfassungselement 3 im H-Zustand, dann wird gemaB Tabelle 1 bewertet, daB die Rotation 
in der positiven Richtung erfolgt. 

Da sich gemaB Fig. 4 der Getrieberotor 5 in der entgegengesctzten Drehrichtung befindet, ist das Signal des ersten ma- 30 
gnetischen Erfassungselements 1 spater bezuglich des Signals des zweiten magnetischen Erfassungselements 3 um eine 
Zeit entsprechend dem Intervall zwischen dem ersten magnetischen Erfassungselement 1 und dem zweiten magnetischen 
Erfassungselement 3, der Lange des AuBenumfangs des Getrieberotors 5 und der Anzahl der Vorsprunge des Getriebe- 
rotors 5. Hierbei ist die ansteigende Flanke des Signals des ersten magnetischen Erfassungselements 1 maBgebend. An- 
dert sich das Signal des ersten magnetischen Erfassungselements 1 von L — + H (Zeitpunkt "a", "c" oder V in Fig. 4), und 35 
befindet sich das zweite magnetische Erfassungselement 3 in dem H-Zu stand, dann wird bewertet, daB eine Rotation in 
der entgegengesetzten Drehrichtung vorliegL 

Alternativ ist die abfallende Flanke des Signals des ersten magnetischen Erfassungselements 1 maBgebend. Andert 
sich das Signal des ersten magnetischen Erfassungselements I von H — ► L (Zeitpunkte w b w , "d" oder "f ' in Fig. 4) und be- 
findet sich das zweite magnetische Erfassungselement 3 in dem L-Zustand, dann wird gemaB Tabelle 1 bewertet, daB 40 
eine Drehung in der entgegengesetzten Richtung vorliegt. 

Das Verfahren zur Bewertung der Drehrichtung des Getrieberotors 5 mittels der Signalverarbeitungsschaltung 13 auf 
der Basis der Signale des ersten magnetischen Erfassungselements 1 und des zweiten magnetischen Erfassungselements 
3 ist nicht auf das vorstehend angegebene Verfahren beschrankt, sondem das Verfahren kann ebenfalls nach Tabelle 2 er- 
folgen, wobei die ansteigenden oder abfallenden Flanken des Signals des zweiten magnetischen Erfassungselements 3 45 
maBgebend sind. 

Bewertet die Signalverarbeitungsschaltung 13 auf der Basis der Signale des ersten magnetischen Erfassungselements 
1 und des zweiten magnetischen Erfassungselements 3 gemaB der oberen Reihe in Fig. 2, daB sich der Getrieberotor 5 in 
der positiven Drehrichtung befindet, dann ubertragt die Signalverarbeitungsschaltung 13 ein Pulssignal mit einer kleinen 
Pulsbreite zur Ausgangsleitung 11. Bewertet die Signalverarbeitungsschaltung 13 auf der Basis der Signale des ersten 50 
magnetischen Erfassungselements 1 und des zweiten magnetischen Erfassungselements 3 gemaB der unteren Reihe in 
Fig. 2, daB sich der Getrieberotor 5 in der umgekehrten Drehrichtung befindet, dann ubertragt die Signalverarbeitungs- 
schaltung 13 ein Pulssignale zur Ausgangsleitung 11, das eine grdBere Pulsbreite aufweist als in dem Fall der positiven 
Drehrichtung. 

Die Pulsbreite des von der Signalverarbeitungsschaltung 13 zur Ausgangsleitung 11 ausgegebenen Pulssignals ist 55 
nicht auf das vorstehend angegebene Ausfilhrungsbeispiel beschrankt, wobei selbstverstandlich in dem Fall, daB eine 
Bewertung eine positive Drehrichtung des Getrieberotors 5 ergibt, die Signalverarbeitungsschaltung 13 zur Ausgangslei- 
tung 11 ein Pulssignal mit einer groBeren Pulsbreite im Vergleich zu dem Fall der entgegengesetzten Drehrichtung aus- 
geben kann. 

Mit der Ausgangsleitung 11 ist eine nicht gezeigte Steuerungseinrichtung verbunden, und es wird die Pulsbreite des 60 
von der Signalverarbeitungsschaltung 13 zur Ausgangsleitung 11 aus gegebenen Pulssignals erfaBt, so daB auf die Dreh- 
richtung des Getrieberotors 5 geschlossen werden kann. 

Die Rotadonserfassungseinrichtung 100 ist nicht auf das vorstehende AusfUhrungsbeispiel beschrankt, sondern es ist 
gemaB Fig. 5 ebenfalls moglich, daB die Signalverarbeitungsschaltung 13 ein Pulssignal mit einer Pulsbreite entspre- 
chend der Drehrichtung des Getrieberotors 5 zu jedem Zeitpunkt einer ansteigenden oder abfallenden Flanke des Signals 65 
des ersten magnetischen Erfassungselements 1 ubertragt (Darstellung in der dritten Reihe der Fig. 5). 

Es ist feroer gemaB der Darstellung in Fig. 5 moglich, daB die Signalverarbeitungsschaltung 13 Pulssignale ubertragt 
mit Pulsbreiten entsprechend der Drehrichtung des Getrieberotors 5 zu jedem Zeitpunkt einer ansteigenden oder abfal- 
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menu 3 (Darstellung in der untersten Reihe derFig. 9 d &< . Ausga ng S l6ilung 11 als elektnsche Ver- 

Da lediglich zwei Leitungen des ^^^SfiJ £ S dfc Rotationserfassungseinrichtung lOOgemaB 
drahtung zur Signalveraibeitungsschaltung 13 ^^^^ in cinem Fa hrzeug, einer Maschme oder dgL 

nimmt, ist die erzeugte Stromwarme genng und die ^^^nWs ^ertragungselement 1 und ein zweites Ubertra- 
We Rotationserfassungseinrichtung 100 umfaBt m ^.^^^^^ ungst ctt W g S bMnOem^oiorS 
g ungselement2, die jeweils gegenuberdem an f ^n ObJrtragungselement 1 und demzwei- 

LgLdnet sind, und eine Signalver^imngseu^chtung 13 auf der Basis eines von dem ersten Ubertra- 

ten t)bertragungselement3 verbunden ist, zur E ^"f 3 V °" ^fR olationssig nal. Die Rotationserfassungseinnch- 
gungselement 1 und dem zweiten Ubertragungse lemen ' * Ms | gnale ^ unterschiedlichen Pulsbre,- 

fung ist dadurch gekennzeichnet, daB die Signalv erarbe ^™^^f £ Rota | onssigna l vor dem zweiten Ubertra- 

J^ZeS^ 
tragungselement 1 bildet. 
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TabeUe 1 



Signalzustand des ersten 
magnetischen 
Erfassun c fselements 
L-»H 



H-»L 
L->H 



H-»L 



Signalzustand des zweiten 
magnetischen 
Erfassunc 




Tabelle 2 



Signalzustand des ersten 
magnetischen 
Erfassu n asetements 



Signalzustand des zweiten 
magnetischen 
Erfassi maselements 




Drehrichtung 



positive Drehung 



positive Drehuni ,_ 
um aekehrte Drehung 



um flekehrte Drehung 



50 



55 



60 



Patentanspriiche 

Rotationserfassungseinrichtung, mil: Obertragungselement (3), die jeweils gegenuber einem 

einem ersten Ubertragungselement (1) und ^^T^^JLtOUX (5) vorgesehen sind, und 
an einem drehbaren Korper als ^^^^^^^g^ment (1) und dem zweiten Ubertra- 
einer Signalverarbeitungseinnchtung ; (13), die ^ Jni ere^^e agm.g ^ ^ ^ ^ 

gungselement (3) verbunden ist zur ^^"f n ^ 3 ™ u X Rotationssignalen, 
element (1) und das zweite Obertragungselement (3) erzeugten Kotauo B 

dadurch gekennzeichnet, daB . ..nrerechiedlichen Pulsbreiten erzeugt in dem Fall, daB 

die Signalverarbeitungseinrichtung (13)d,e ^^^^agungselement (3) erzeugt, und in 

erfte Obertragungselement (1) das ^^S^L. eLnVrtragungselement (1) er- 
i Fall, daB das zweite Obertragungselement (3) das Rotationssignai vor 



dem Fall, 
zeugL 
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